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KR

INTERBUSPCI=15,ibsCPPciInit ,ibpcidrv.o

;digital inputs

INB22=7 ;Eingang [177-184] Allgemeine Installation FDA
THEZ2 4="11 sEingang [193-2088] Installation 1. Punktschwe:
IHEGB=0 Eingang [545-552] 1. Fase Schuweissteuerung
IHBG69=1 :Eingang [553-560] 1. Fase Schuweissteuerung
IHE7 B=2 sEingang [561-568] 1. Fase Schuweissteuerung
IHNB71=3 s:Eingang [569-576] 1. Fase Schuweissteuerung
INB72=4 sEingang [577-584] 1. Fase Schuweissteuerung
IHB73=5 sEingang [585-592] 1. Fase Schueissteuerung
IMB116=8 ;Eingang [929-936] 2. HKlebesteuerung Typ: Team
INB117=9 ;Eingang [937-944] 2. Klebesteuerung Typ: Team:
;:Digital Outputs

OUTB22=7 sAuUsgang [177-184] Allgemeine Installationm FD
oDUTBZ4=11 AuUsgang [193-280] Installation 1. Punktschun
OUTBGE=8 sAusgang [545-552] 1. Fase Schwelssteuerung
DUTBG69=1 sAusgang [553-5460] 1. Fase Schwelssteuerung
OUTB/B8=2 sAusgang [5601-568] 1. Fase Schwelissteuerung
OUTB/1=3 sAusgang [569-57a] 1. Fase Schwelssteuerung
OUTB/2=L4 ;Ausgang [577-584] 1. Fase Schwelissteuerung
OUTB7/3=5% ;Ausgang [585-592] 1. Fase Schweissteuerung
OUTB116=8 ;Ausgang [229-0936] 2. Klebesteuerung Typ: Teal
OUTB117=9 ;Ausgang [9237-244] 2. Klebesteuerung Typ: Teai
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