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3.1 INTERBUS Fit &
LRI

INTERBUSPCI=15,ibsCPPcilnit,ibpcidrv.o
;digital inputs

INB22=7 ;:Eingang [177-184] Allgemeine Installation FD1
INB24=11 ;Eingang [193-2686] Installation 1. Punktschuwe:
INB68=0  ;Eingang [545-552] 1. Fase Schweissteuerung
INB69=1 ;:Eingang [553-568] 1. Fase Schuweissteuerung
INB7 6=2 ;Eingang [561-568] 1. Fase Schuweissteuerung
INB71=3 ;Eingang [569-576] 1. Fase Schweissteuerung
INB72=4  ;Eingang [577-584] 1. Fase Schuweissteuerung
INB73=5 ;Eingang [585-592] 1. Fase Schuweissteuerung
INB116=8 ;Eingang [929-936] 2. Klebesteuerung Typ: Team:
INB117=9 ;Eingang [937-944] 2. Klebesteuerung Typ: Team
;Digital Outputs

ouUTB22=7 ;Ausgang [177-184] Allgemeine Installation FD
oUTB24=11 ;Ausgang [193-280] Installation 1. Punktschuw
ouTB68=8 ;Ausgang [545-552] 1. Fase Schuweissteuerung
0UTB69=1 sAusgang [553-568] 1. Fase Schuweissteuerung
OUTB7 8=2 ;Ausgang [561-568] 1. Fase Schweissteuerung
ouTB?1=3 ;Ausgang [569-576] 1. Fase Schuweissteuerung
OUTB72=4 sAusgang [577-584] 1. Fase Schweissteuerung
DUTB73=5 ;Ausgang [585-592] 1. Fase Schweissteuerung
0UTB116=8 ;Ausgang [929-936] 2. Klebesteuerung Typ: Tea
0UTB117=2 ;Ausgang [937-944] 2. Klebesteuerung Typ: Tea
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[ENDSECTION]
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