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»DIE PASSENDE LOSUNG FUR SIE

Industrieroboter, Steuerungen, Software und Automationslésungen. KUKA automatisiert die Welt
und tberzeugt nicht nur durch Kreativitat, Zuverldssigkeit und Dynamik sondern auch durch die
groBte Produktpalette am Markt. Riickblickend auf eine langjahrige Erfolgsgeschichte, ist KUKA
heute Technologiefiihrer und einer der weltweit erfolgreichsten Industrieroboterhersteller.

KUKA begleitet Sie von Anfang an: Von der Planung, tber die Inbetriebnahme bis hin zu einem
perfekten Wartungsmanagement im laufenden Betrieb lhrer Anlage — so kdnnen Sie jederzeit das
volle Potenzial Ihrer KUKA Roboter ausschdpfen.

INDIVIDUELL 4

Durch unser modulares Konzept gene- Sonderbauformen wie Palettierer, Foundry-,
rieren wir exakt die Lésung, die Sie Konsol- oder Reinraumroboter — es gibt
benotigen. Ob Decken-, Wand- oder keine Aufgabe, die wir nicht optimal fir
Bodenmontage, durchgéangiges, Sie I6sen kénnen. Mit KUKA haben Sie
Windows™-basiertes und netzwerktaug- einen kompetenten Partner an lhrer Seite,
liches Steuerungskonzept mit flexiblen der immer, Uberall und bei allen Fragen
Leistungsmerkmalen oder spezielle fur Sie da ist.

Metallindustrie GieBereiindustrie Kunststofflindustrie Lebesmittelindustrie
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PLANUNG

5 INBETRIEB-
NAHME

>> WARTUNG

»ROBOTIC CONSULTING »COLLEGE »TECHNICAL SUPPORT

Von Anfang an berét und beglei- Das KUKA College qualifiziert Der Technical Support von KUKA
tet Sie das KUKA Team auf dem Ihre Mitarbeiter schon heute fuir begleitet lhre Produktion jederzeit
Weg zur optimalen Losung. Mit die Hightech-Zukunft. und Uberall — mit prozessoptimie-
Consulting-Leistungen, die neben Mit einem zertifizierten Aus-, renden Services, die neben dem
Konzepten, Analysen und Simula- Fort- und Weiterbildungs- Wartungs- und Stérungsmana-
tionen auch die Roboterauswahl programm, das von Grundkursen gement auch gezielte Upgrades

und -integration umfassen. bis hin zu Expertenkursen reicht. und Umriistungen enthalten.
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»PRODUKTPALETTE

KR 150-2 Serie 2000 KR 150-2 K Serie 2000
m KR 180-2 Serie 2000 m KR 100 HA m KR 175 spot m KR 180-2 K Serie 2000

KR 210-2 Serie 2000 KR 210-2 K Serie 2000

KR 240-2 Serie 2000

KR 270-2 Serie 2000

Lk

KR 360-2
KR 500-2 KR 500-2 MT KR 1000 titan KR 40 PA

KR 100-2 PA KR 360 450-2 PA
KR 50 PA KR 180-2 PA KR 240 270-2 PA Serie 2000 KR 500 570-2 PA

KR 100-2 P Serie 2000 KR 30 jet
KR 120-2 P Serie 2000 KR 360 L150-2 P KR 60 jet

n KL 250-2 KL 1000 n KL 1500-2
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»KOMMUNIKATION DURCH INTEGRATION

KUKA Roboter erschlieBen enorme Potenziale. Intelligente Steuerungssysteme und Software-Losungen von

KUKA helfen dabei, diese Potenziale auch optimal auszuschépfen. So basieren KUKA Robotersteuerungen

auf einfach zu handhabenden Bedienoberflachen, die dem Windows™-Standard entsprechen und sich durch

hochste Funktionalitédt bei minimalem Lernaufwand auszeichnen. Somit lassen sich selbst komplexe Systeme

schnell und einfach in Betrieb nehmen und jederzeit an neue Anforderungen oder Aufgaben anpassen.

»LEISTUNGSMERKMALE KUKA CONTROL PANEL (KCP):

Ergonomisch gestaltetes KUKA Control Panel fiir einfachste Bedienung

Vordefinierte Formulare fiir schnellere Befehlseingabe

Schnelle Bedienfiihrung

Schnelles Teachen mit der 6D-Mouse

Bedienfiihrung im Windows™-typischen Stil

»LEISTUNGSMERKMALE KUKA ROBOTERSTEUERUNG KR C2:

Offene, netzwerkfahige PC-Technologie

Durchgingiges Steuerungs- und Antriebskonzept fiir die gesamte Roboterpalette

Leichter und werkzeugloser Austausch der Komponenten

StandardmiBig DeviceNet (Master) und Ethernet (windowsseitig)
verfugbar, weitere Bussysteme bzw. echtzeitfahiges Ethernet optional

Einbauraum fiir bis zu 2 und mehr Zusatzachsen (mit Aufsatzschrank)

Bewihrte Antriebstechnik in Verbindung mit PC-Technologie fir Industrieumgebung

Maglichkeiten zur Ferndiagnose via Modem oder Netzwerk

Kompakter Steuerschrank, geringer Platzbedarf (ca. 0,3 m?)

»KUKA CONTROL PANEL (KCP)
Das KCP ist ein mit 8"-Farbdisplay,
6D-Mouse und kundenspezifischen
Soft- und Hardkeys ausgestattetes
Handgerat, das das Steuerungs-
handling noch einfacher macht.

»KUKA ROBOTERSTEUERUNG
KR C2

Die KR C2 zeichnet sich durch ihre
groBe Vielseitigkeit aus, ist jederzeit
erweiterbar und per bus in Netzwerke
integrierbar. Vielfaltige Software-
Erweiterungen sind optional erhéltlich.

KR C2 edition2005 KR C2 sr
Schutzart IP 54 IP 20
Gewicht ca. 185 kg ohne Transformator 34 kg

Abmessungen (BxH x T) 1250 x 810 x 590 mm

495 x 440 x 262 mm

Vernetzung Ethernet, CAN, Interbus-S, Profibus

Interbus PCI Master & Slave
Devicenet > MFC Standard

Profibus PCI
Netzwerkkarte 3COM

Steuerschrank und KCP




»KUKA SOFTWARE-LOSUNGEN
KUKA Roboter stehen fiir hochste Dynamik und maximale Innovationskraft. lhre Intelligenz schopfen sie
aus einer Vielzahl an Software-Optionen aus dem Bereich der Anlagenintegration sowie aus branchen-

spezifischen Software-Losungen.

»1. APPLICATION

Fur die géngigsten Roboteranwendun-
gen vorgefertigte Software-Pakete ver-
einfachen die Roboterprogrammierung
und reduzieren die Inbetriebnahmezeit.

KUKA.LASERWELD
KUKA.GLUETECH
KUKA.ARCTECH
KUKA.PALLETTECH
KUKA.PLASTTECH

»2. SIMULATION (KUKA.SIM)
Das Programm KUKA.Sim bietet die
Méglichkeit, eine Simulation der ge-
planten Applikation zu erstellen. Damit
kénnen Sie bereits vor der Inbetrieb-
nahme lhre Prozesse prifen und bei
Bedarf optimieren.

KUKA.SIM PRO

KUKA.SIM VIEWER
KUKA.SIM LAYOUT
KUKA.OFFICELITE

SPS-Steuerung (KUKA.PLC)

»3. PLANNING (KUKA.LOAD)

Das Programm KUKA.Load ist ein Werk-
zeug zur Auslegung der Last an einem
KUKA Roboter bzw. zur Auswahl des
geeigneten Roboters.

»4, CONTROLLER (KUKA.PLC)
Neben der Steuerung des Roboters
kann die KUKA PC-Steuerung auch die
Steuerung lhrer gesamten Fertigungs-
zelle Gibernehmen — mit einer integrierten
KUKA.PLC.

»5. COMMUNICATION
(OPC-SERVER)

Als Software-Schnittstelle fiir externe,
netzwerkweite Zugriffe auf System- und
Benutzervariablen sorgt der OPC-Server
jederzeit flir reibungslosen Datenaus-
tausch.

»6. CONROL & OBSERVE

(HMI STUDIO)

Das HMI Studio bietet Komponenten
zur einfachen und schnellen Erstellung
auch komplexer Produktions-Screens

und zur Zellenvisualisierung.

Simulation (KUKA.Sim)
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»7. KUKA ECHTZEIT-TECHNOLOGIE
Die KUKA Echtzeit-Technologie ermdg-
licht die Koexistenz der Echtzeit-
Betriebssysteme Windows CE oder
VxWorks mit Windows XP/2000 auf

ein und derselben Maschine.

»8. KUKA.CONVEYOR

Das Programm KUKA.Conveyor
ermoglicht die Synchronisierung des
Programmablaufes des Roboters
(Bewegungen, Logik und E/A-Bearbei-
tung) mit einem extern gesteuerten

Conveyor.

»9. SECURITY UPDATES

Um lhnen als Kunde die Sicherheit lhrer
Netzwerkarchitektur zu bieten, kdnnen
Sie bei uns die aktuellsten Updates fuir
Ihr KRC-System beziehen.

»10. REMOTE CONTROL

KUKA hat als erster Hersteller Roboter
auf den Markt gebracht, die Uiber das
World Wide Web erreichbar sind.

Safe Option
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»KUKA ROBOTER GMBH

DER IDEALE PARTNER FUR IHRE ANWENDUNGEN

KUKA Roboter GmbH gehdrt zu den weltweit flihrenden Herstellern
von Industrierobotern und ist die Nr. 1 in Deutschland und Europa.

»MADE IN GERMANY

Entwicklung, Fertigung und Montage finden bei der KUKA Roboter GmbH in Augsburg statt.
Durch diese Biindelung der Kompetenzen kdnnen wir innovative Produkte entwickeln,

kurze Lieferzeiten bieten und eine hochste Produktqualitat erzielen

»PRODUKTPALETTE
KUKA bietet lhnen die umfangreichste Produktpalette von 5 kg bis 1000 kg Traglast

»QUALITAT

AusschlieBlich hochwertige Komponenten fiihrender Hersteller werden bei KUKA in der Produktion
verwendet. Interne Qualitdts-Checks und Qualitétssicherungsprogramme sorgen fiir eine gleich
bleibend hohe Qualitat

»APPLIKATIONS-KNOW-HOW
KUKA Applikationsexperten erarbeiten gemeinsam mit Ihnen und spezialisierten Systempartnern

die optimale Losung fir Inre Anwendung in lhrer Branche

»CUSTOMER SERVICES

KUKA bietet Ihnen eine breite Dienstleistungspalette: Von der Planungsberatung tiber die
Inbetriebnahme bis hin zu Schulungen und Anlagenoptimierungen. Individuelle Wartungs- und
Servicevertrage, 24-Stunden-Hotline runden das Angebot fiir unsere Kunden ab

TYPENURERSICHT

KUKA ROBOTER GMBH

Global Sales Center
Hery-Park 3000

86368 Gersthofen
Deutschland

Tel. +49 821 4533-0
Fax +49 821 4533-1616
info@kuka-roboter.de

Alle weiteren Kontakt-
adressen finden Sie unter:
www.kuka-robotics.com



